Betriebsanleitung | DE|

Decoder + Sounddecoder Next18 oder Chip on Board (COB) (V2)

Ein wesentlicher Bestandteil Ihrer erworbenen Lok ist der neu entwickelte Decoder in
der Next18-Schnittstelle bzw. ein auf der Leiterplatte fest integrierter Decoder oder
Sounddecoder(COB). Der Decoder bietet Ihnen die Flexibilitét und Sicherheit beim
Fahren mit Ihrer Lok, die Sie heute von einem modernen Digitaldecoder erwarten.
So ist der Decoder RailCom® kompatibel, besitzt einen Temperaturschutz und kann
auch auf dem Hauptgleis programmiert werden.

Der ebenfalls neue Sounddecoder bietet Ihnen mit seinen 8 unabhéngigen Sound-
kanlen und einer Genauigkeit von 16 Bit ein sehr realistisches Klangerlebnis.
Durch eine Lastregelung der neuesten Generation verfiigt die Lok iiber hervorra-
gende Fahreil und ist durch Regelkurven optimal auf den
eingebauten Motor abgestimmt.

Die Lok-Decoder erkennen automatisch den analogen oder digitalen BetrighA
Im Digitalbetrieb wird das zuletzt eingestellte Digitalsystem verwendet (DCC ist
voreingestellt).

Durch Flash-Technologie kann der Decoder jederzeit durch ein Upgrade auf den
neuesten Stand gebracht werden, falls dies einmal erforderlich sein sollte.

Alle Produktnamen, Namen von Unternehmen und alle Logos in dieser Anlei-
tung sind Marken und/oder eingetragene Marken ihrer jeweiligen Eigentiimer.
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1. Einleitung 2. Inbetriebnahme der Lok

Ein wesentlicher il Ihrer neu er Lok ist der Decoder. Die E Wiremp vor der ersten Inbetriebnahme ein der Lokadi auf einem
ermogli g Fahr- und Sonderfunk der Lok: Programmiergleis (CVO1, Werkseinstellung ist 03). Das ist ein erster Test, mit dem

Sie die Funktionsfahigkeit Ihrer Lok tiberpriifen konnen.

* Steuerung der Lok vorwarts- und riickwarts Die Lok kann nach dem Test direkt auf das Hauptgleis gesetzt und in Betrieb
* Lichtfunktionen genommen werden.

 Gerauschfunktionen (optional nur bei Soundversion) Die Wah! der Betriebsarten (analog oder digital) erkennt der Decoder automatisch.
* Speicherschaltung Das zuletzt eingestelite Digitalsystem (das System, in dem zuletzt programmiert

(optional nur bei eingebautem Energiespeicher)

Der eingebaute Lokdecoder ist kompatibel zum
NMRA-DCC-Standard und kann mit allen Zentraleinheiten,
die ein solches Datenformat ausgeben, betrieben werden.

Die maximale Fahrspannung betrégt 30 V!
Ein Betrieb auf Wechselstromanlagen mit Umschaltimpuls ist daher nicht
zuldssig! Der Umschaltimpuls fiihrt zur Zerstorung des Decoders!

Obwonhl die Lok werkseitig bereits so eingestellt ist, dass Sie sofort mit dem
Fahrbetrieb beginnen konnen (der Decoder erkennt die Betriebsart automatisch),
bitten wir Sie, sich zunachst mit dieser Betriebsanleitung vertraut zu machen, ehe
Sie die Lok das erste Mal auf das Gleis setzen.

Kapitel 2 gibt Ihnen einen Uberblick iber die méglichen Betriebsarten der Lok und
welche Funktionen mit welcher Betriebsart verfligbar sind (viele Funktionen sind nurim
Digitalbetrieb nutzbar).

wurde) wird im Decoder gespeichert (Werkseinstellung ist DCC). Es miissen keine
Einstellungen verandert werden.

2.1 Mogliche Betriebsarten der Lok

Die Lok kann sowohl auf konventionellen (=Analogbetrieb) als auch Digitalanlagen
eingesetzt werden. Die Anzahl der jeweils zur Verfiigung stehenden Funktionen ist
jedoch unterschiedlich:

|Analogbetrieb:

* Fahrfunktion Vorwérts — Stopp — Riickwérts
« Lichtfunktionen

Digitalbetrieb:
e Fahrfunktion Vorwérts — Stopp — Riickwarts
* Sta 03" voreingestelit

Falls Sie vorhaben, die Werkseinstellungen der Lok (wie z. B. die Lt
oder die Lautstdrke der Gerdusche) zu verandern, empfehlen wir dringend die
Lektiire von Kapitel 3. Dort erfahren Sie, welche Parameter der Decoder anbietet
und wie man diese mit Digitalzentralen verandert. Es wird auch beschrieben, wie
man die Werkseinstellungen wieder herstellen kann.

Kapitel 4 richtet sich an die Experten unter den Kunden, die ,,noch mehr® iiber den
Lok-Decoder und dessen Technologie erfahren mochten.

Soliten Sie jetzt immer noch offenen Fragen haben, so konnen Sie in Kapitel 5
erfahren, wo Sie Support und Hilfe bekommen kdnnen.

Wir wiinschen lhnen viel SpaB beim Fahren mit Ihrer BRAWA Lok.

Wichtige Warnhinweise:

« Vor Nésse und Feuchtigkeit schiitzen!

* Bei Arbeiten an der Lok muss diese immer stromlos sein. SchiieBen Sie das
Lokgehéduse wieder, ehe Sie die Lok wieder mit der Betriebsspannung verbinden

* Kein Kabel darf mit dem leitenden Ende jemals Metallteile beriihren, auch nicht
versehentlich.

* Achten Sie darauf, dass keine Kabel gequetscht werden oder Kurzschliisse
entstehen

= Behandeln Sie den Lautsprecher extrem vorsichtig:
Uben Sie keinerlei Druck auf ihn aus und beriihren Sie die Lautsprecher-
membrane nicht!

* Die maximale Fahrspannung des Decoders betragt 30V.
Ein Betrieb auf Wechselstromanlagen mit Umschaltimpuls ist nicht zulassig.
Der Umschaltimpuls fiihrt zur Zerstorung des Decoders!

* Lichtfunktionen

 28/126 Fahrstufen DCC

* Soundfunktionen (optional)
* Energiespeicher (optional)




2.1.1 Analogbetrieb

Zum Analogbetrieb eignen sich nur Glei (z.B.Fl
Trix, Titan). Der Betrieb mit Wechselstrom ist nicht gestattet und filhrt zur
Zerstorung des Decoders!

3. Verandern der Einstellungen fiir den
Digitalbetrieb (,,Programmierung“)

Obwohl wir den Lok-Decoder optimal an die Lok angepasst haben, kénnen Sie viele
Eigenschaften des Decoders an Ihre eigenen Wiinsche anpassen. Dazu miissen Sie

Bitte beachten Sie, dass ein Betrieb mit isch Fahneg-
lern (PWM-Betrieb), wegen der Vielzahl am Markt erhéltlichen Systeme nicht
garantiert werden kann.

Betrieb mit Gleichstromtransformator

Der Betrieb mit einem Gleichstromtransformator ist problemlos
maglich. Die Gerauschfunktionen sind in dieser Betnebsan
nicht abrufbar. Auch ein ingeb Ei icher ist hier ohne Funktion.

Betrieb mit Wechselstromtransformator

Der Betrieb mit einem Wechselstromtransformator ist nicht gestattet.
Durch den Umschaltimpuls kommt es zur Zerstorung des Decoders!

2.1.2 Digitalbetrieb

Fiir den vorbildgetreuen Fahrbetrieb empfehlen wir die Verwendung eines digitalen
Ansteuersystems. Abgesehen davon, dass nur im Digitalbetrieb die eingebauten
Sonderfunktionen verfiigbar sind, bietet der Lok-Decoder im Digitalbetrieb einen
leisen, lastgeregelten Antrieb an.

Der eingebaute Lok-Decoder ist kompatibel zum NMRA-DCC-Standard und kann
mit allen Zentraleinheiten, die ein diesem Standard entsprechendes Datenformat
ausgeben, betrieben werden.

Da es teilweise erhebliche Unterschiede zwischen den einzelnen Systemen gibt,
wird im folgenden Teil von Kapitel 2 zundchst der Fahrbetrieb der Lok erklért und
typische Probleme und Einschrankungen aufgezeigt.

Bitte lesen Sie unbedingt Kapitel 3, wenn Sie vorhaben, die Werkseinstellungen
des Lok-Decoders zu verandern.

Digitalbetrieb mit DCC-Systemen ‘ ]
Ein Betrieb des Lok-Decoders ist mit jedem DCC-konformen System maglich. Dl_e
automatische Fahrstufenerkennung von 28 bzw. 126 Fahrstufen funktioniert mit
den meisten Systemen.

Wenn Sie mit 14 Fahrstufen fahren ist keine tische Er

der Fahrstufen madglich. Falls Sie die automatische Erkennung nutzen méchten,
verwenden Sie bitte 28/126 Fahrstufen (CV27 verandern).

Uber die Funktionstasten FO bis F28 konnen die Gerdusche bzw. Funktionen der Lok
abgerufen werden (nicht immer sind alle Funktionstasten belegt).

dief des Decoders a Alle F sind intern im Lok-Decoder als

te g . Entsprechend der NMRA-DCC-Norm werden diese internen
Spe|cherzel|en ,,CV" (enghsch fiir ,,Configuration Variable“) bezeichnet. Sobald Sie
einen CV- Wert @ndern, wird auch der Decoder sein Verhalten entsprechend éndern.

Das Verandern von CVs hieht durch eine P g mit Hilfe einer Di-
gitalzentrale. Je nachdem, welche Zentrale Sie besitzen, ist der Vorgang allerdings
unterschiedlich durchzufiihren:

« Benutzen Sie eine DCC-k Zentrale, lesen Sie bitte ab Kapitel 3.1 weiter.
« Méchten Sie die Einstellungen der Lok mit Hilfe des Programmers von
Doehler & Haass (BRAWA-Nr. 99809) verandern, emp wir das
Lesen von Kapitel 4.

3.1 Einstellungen verdandern mit DCC-Digitalsystemen

Um die Einstellungen des Lok-Decoders verandern zu konnen, benétigen Sie eine
Digitalzentrale, die eine Programmierung nach NMRA-DCC-Spezifikation anbietet.
Je nach Ausstattung Ihrer Zentrale kann es sein, dass Ihr Gerét Ihnen die Maglich-
keit bietet, CVs zu lesen und zu schreiben oder nur zu schreiben. Bitte lesen Sie in
der Anleitung Ihres Digitalsystems nach, welche Mdglichkeiten es Ihnen anbietet.

3.1.1 Was kann verédndert werden?

Die Tabelle auf Seite 5 zeigt Ihnen die wichtigsten Einstellparameter.

Eine Sonderstellung nehmen die CVs 27, 28, 29 und 51 ein. Wahrend normalerweise
ein entsprechend dem Wertebereich frei wéhlbarer Zahlenwert in die jeweilige CV
geschrieben wird, muss der hier vorgesehene Wert erst errechnet werden.
Entscheiden Sie zunchst, welche der Optionen eingeschaltet oder ausgeschaltet
werden sollen. In der Spalte Wert stehen fiir jede Option zwei Zahlen. Wenn die
Option ausgeschaltet ist, betragt der jeweilige Wert 0, ansonsten eine Zahl aus dem
angegebenen Wertebereich. Addieren Sie alle te fiir die j ge Option,
so erhalten Sie den Wert, der in die CV geschrieben werden soll.

3.1.2 Wie werden Einstellungen verandert?

An dieser Stelle kann leider keine allgemeingiiltige Anleitung fiir das Prog

von Werten mit DCC-Systemen abgedruckt werden. Die einzelnen Systeme unter-

scheiden sich zu stark voneinander.

Sie haben bei den meisten

 Adresse programmieren (gilt nur fiir CV1)

* Register-Programmierung (gilt nur fiir die 8 wichtigsten CVs)

* Paged-Mode (die seitenweise Programmierung, bei der z. B. die CV01-04 eine
Seite bilden)

« Direct Mode (direkte Angabe der Adresse der zu schreibenden oder zu lesenden
CVs)

* POM (Programming on the main, die Programmierung auf dem Hauptgleis)

3.1.3 Decoder-Reset
Sie konnen jederzeit die Werkselnstellungen w1ederherstellen wobei dadurch alle
von lhnen selbst 1 Anderungen ri werden:

Mogli

gdiigig

3.2.1 Einstellungen dndern unter SelecTrix 1
Folgende Grundeinstellungen fiir SX1 sind im Decoder hinterlegt: 01-542

Fahrzeugdresse 01 01..111)
Hdchstgeschwindigkeit 5 (1.7)
Anfahr-/Bremsverzogerung 4 (1..7)
Impuisbreite 2 (1..4)
Signal-Halteabschnitt 1 (1-/2-teilig)

Weitere Angaben (z. B. zu den erweiterten Einstellungen Ihres Decoders) finden Sie
auf der Webseite www.doehler-haass.de.
Sie konnen diese Einstellungen unter SX1 bei Ver g eines Standar

. Mit einem Soundk konnen Sie die Werte unter SX1 nicht verandern.
Um Werte im Sounddecoder zu verandern, miissen Sie unter SX2 programmieren.
Die unter SX2 veranderten Werte sind dann unter SX1 verfiigbar.

3.2.2 Einstellungen &ndern unter SelecTRIX 2

Die Grundei g der L des Decoders in SX2 ist 1001 (par001+par002).
Die Tabelle auf Seite 6 zeigt Ihnen die wichtigsten Parameter die Sie verindern
kannen.

3.2.3 Decoder-Reset (nur SX2)
Sie konnen jederzeit die Werksemstenungen w1ederhers1ellen wobei dadurch alle
von lhnen selbst Anderungen rii ht werden:

[ Schreiben Sie dazu in par 101 den Wert 101 j

4. Weitergehende Informationen

Die Lok-Decoder Ihrer BRAWA Lokomotive bietet iiber die in dieser Anleitung be-
schriebenen Einstellmaglichkeiten hinaus noch viele weitere Optionen. Diese sind
von uns bereits optimal an die Lok angepasst worden, so dass kein Grund besteht,
diese zu éndern.

Die Experten unter Ihnen haben aber die Mdglichkeit, sich in den umfassenden
Betriebsanleitungen vom Fahrzeugdecoder DH18A bzw. vom Fahrzeugsounddeco-
der SD18A auf der Internetseite www.doehler-haass.de in der Rubrik Produkte/

[ Schreiben Sie dazu in CV 08 den Wert 8 |

3.2 Einstellungen verdndern unter SelecTRIX-Zentralen
Um die Einstellungen des Lok-Decoders verandern zu konnen, bendtigen Sie eine
Digitalzentrale, die eine Programmierung nach dem SX-Protokoll anbietet.

Fahr bzw. Sound: 2uil . Fiir COB-Ausfiihrungen kdnnen
Sie ebenfalls aus diesen Anleitungen alle erforderlichen Informationen entnehmen.
Fiir die einfache Programmierung des Lok-Decoders empfehlen wir die Verwendung
des Programmers der Firma Doehler & Haass. Der Programmer ermaglicht es lhnen,
alle Parameter der Lok einfach und tibersi am Bildschirm Ihres Wind PCs
zu bearbeiten — ohne miihsames Rechnen und Nachsehen in Listen und Tabellen.
Der Programmer kann auch als Digitalzentrale zur Ansteuerung einer Lokomotive
verwendet werden.

5. Unterstiitzung und Hilfe vom BRAWA-Kundendienst
Sollten Sie einmal nicht mehr weiter wissen, so sind Ihre ersten Ansprechpartner
natiirlich die Firma BRAWA bzw. Ihr Handler, bei dem Sie Ihre Lok erstanden haben.




Programmiertabelle der wichtigsten CVs Programmiertabelle der wichtigsten Parameter

[Wertebereich | Wert ab Werk

cV [Name [ Wert ab Werk Beschroibung
1 Lokadresse Adresse der Lok 27 3 e i e =
2 it der Lok. 0-15 0 wenn >111 ist SX1 inaktiv -255 112
3 Diesar Wert entspricht der Zeit in Sekunden vom Stilstand bis zur Ho indighe 0-255 . horosce O $X1. . Jooarhanal Pnkdlonen P15 250 :
4 Dieser Wert entspricht der Zeit in Sekunden von der Hg jindi bis zum Stillstand. 0-255 e Loknummernausgabe ist aktiv = 1 0.1 1
5 o der Lok. 0-127 . spri 0-255 K
8 |Reset Reset vom Decoder 8 - gfg? :
17 |Enweltere Lokadresse [ Lange Adresse der Lokomotive. 0-255 192 0-15
18 CV17 enthilt das hoherwertige Byte (Bit 6 und Bit 7 milssen immer aktiv sein), CV18 das 0-255 0 0,1
niederwertige Byte. Nur aktiv, wenn die Funktion in CV29 wird (siehe unten). 0,1
27 Erlaubte 0-243 64 |033] B 0.1
Bit Funktion Wert 091 Bremseinstellungen %u_me_ﬂf;ummgw___rm — ] 0-243 54
0 ABC Bremsen, Spannung an rechter Seite grofer | 1 | 0 ABC Bremsen, Spannung an rechter Seite grofer|[1 |
1 ABC Bremsen, Spannung an linker Seite groBer |2 |ABC Bremsen, Spannung an finker Seite groBer[2 |
- Gleicl nul msen, negative Si 1
4 negative Spannung |16 . nui msen, posi 3
5 positive Spannung |32 | Bremsdiode normal 64|
£ i PO L 701 |Resel T i i1 L
7 Bremsdiode invers 128 MW 0-192 -
28 (R fiir m® 0-3 3
RailCom® Bit Funktion Wert * Diese Werte sind abhangig von der Lok, in der der Decoder eingebaut wurde.
0 L faubt 1
1 CV auslesen wiihrend des Betriebs erlaubt |2 <> | Zum Betrieb des vorliegenden Produkts darf als Spannungsquelle nur ein nach VDE 0551/EN 60742 gefertigter
29 i i Die CV innerhalb der DCC-Norm. 0-255 14 l;:' ‘ Spielzeug-Transformator verwendet werden.
In diesem Register werden wichtige Informationen zusammengefasst, die allerdings teilweise nur im
DCC-Betrieb von Bedeutung sind.
Bit Funktion Wert
0 |Richtungsverhalten umkehren Elektro- und Elektronikaltgeréte diirfen nicht in den Hausmiill gelangen. Sie miissen entsprechend der jeweils giiltigen
(vorwirts wird riickwarts) éXé Landerrichtlinien fachgerecht entsorgt werden.
Normale F 0
F 1
1 ; (nur DCC-Betrieb)
14 Fahrstufen 0 o
28 oder 126 Fahrstufen 2
z - Cce
i 0
ertauben 4 Irrtum, Anderungen die dem technischen Fortschritt dienen, Liefermdglichkeiten und alle sonstigen Rechte vorbehalten. Elektrische
= ,. - ot i und mechanische MaBangaben sowie Abbildungen ohne Gewahr. Jede Haftung fiir Schaden und Folgeschaden durch nicht bestim-
Co artaban 3 mungsgemaBen Gebrauch, Nichtbeachtung dieser Anleitung, eigenméchtige Umbauten .. ist ausgeschlossen.
5 Wahi der Lok-Adresse (nur DCC-Betrieb)
Kurze Adressen (CV1) im DCC-Betrieb 0
Lange Adressen (CV17+18) im DCC-Betrieb |32
51 der Anschii 0-7 0
Bit Funktion Wert
0 1
1 L 2
2 i 4
01 = leise, 192 sehr laut 0-192 100

* Diese Werte sind abhangig von der Lok, in der der Decoder eingebaut wurde.
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